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КОМПЬЮТЕРНОЕ МОДЕЛИРОВАНИЕ В ФИЗИКЕ: ЧАСТЬ 1. 

Книга авторов из США предназначена для обучения читателя моделированию 
физических экспериментов на компьютере (и тем самым обучению физике). В 
первой части основное внимание уделено детерминированным системам. Каждая 
глава содержит теоретический материал, методы решения соответствующих 
задач, тексты программ, задачи и контрольные вопросы. В основном изложении 
используется True Basic, в приложении программы приведены на Паскале и 
Фортране-77; здесь же дан справочный материал, облегчающий перенос программ 
на различные модели компьютеров. Может служить учебным пособием. 
Для студентов физических и технических вузов, аспирантов, преподавателей 

физики, молодых специалистов.  
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